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Introduction : Suivi automatisé du comportement et du bien-être

Maternité : Alimentation des truies gestantes au seigle

Pouponnière : Milieu social et résistance aux maladies infectieuses

Engraissement : Compétition alimentaire et agressions

Plan de la présentation
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Le comportement animal
• Indicateur de BEA le plus sensible
• Parfois la cause de problèmes de BEA

Le suivi automatisé
• Main d’œuvre
• Données complètes

Pourquoi un suivi automatisé du comportement?
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Projet mené par Frédéric Guay et Marie-Pierre Létourneau-Montminy (Armagh)

Maternité : Truies gestantes avec accéléromètres

Pablo Dodoo

Témoin Fibre Seigle30 Seigle60 Valeur P

Juste après le transfert en groupe (J28-J30)
Occupation de l’aire d’alimentation (% temps) 0,17 0,20 0,22 0,25 0,116
Occupation de l’aire d’abreuvement (% temps) 0,21 0,21 0,16 0,19 0,389
Posture couchée (% temps) 0,75 0,73 0,73 0,70 0,082
Couchée sur plancher plein (% temps couchée) 0,93 0,95 0,92 0,93 0,307
Manipulation de la chaîne (binaire : % de truies) 0,08 0,06 0,15 0,19 0,094
Mâchage à vide (binaire : % de truies) 0,21 0,29 0,29 0,28 0,412

Milieu de la gestation en groupe (J70-72)
Occupation de l’aire d’alimentation (% temps) 0,22 0,24 0,25 0,22 0,871
Occupation de l’aire d’abreuvement (% temps) 0,25 0,18 0,17 0,19 0,823
Posture couchée (% temps) 0,83 0,83 0,81 0,82 0,892
Couchée sur plancher plein (% temps couchée) 0,91 0,95 0,95 0,94 0,414
Manipulation de la chaîne (binaire : % de truies) ,021 0,18 0,18 0,29 0,474
Mâchage à vide (binaire : % de truies) 0,43 0,36 0,43 0,29 0,365
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Maternité : Truies gestantes avec accéléromètres

2 bandes
- Transfert en gestation
- J70
- Mise bas



6

Maternité : Truies gestantes avec accéléromètres
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Maternité : Truies gestantes avec accéléromètres

2 bandes
- Transfert en gestation
- J70
- Mise bas

Posture prédite à 95,7%
Debout 

(observation)
Pas debout 

(observation)

Debout 
(prédiction)

86 11

Pas debout 
(prédiction)

6 296
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Maternité : Truies gestantes avec accéléromètres

Probabilité 
que la truie 
soit debout
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Maternité : Truies gestantes avec accéléromètres

Différence 
absolue 

entre 
accélération 
totale et 1 g
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Projet mené dans le modèle d’infection naturelle (Deschambault)

Effet d’interventions visant à améliorer la dynamique sociale sur la résistance aux 
maladies infectieuses.

Pouponnière : Porcelets avec capteurs de localisation

Nicoletta Patamia
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Pouponnière : Porcelets avec capteurs de localisation
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Pouponnière : Porcelets avec capteurs de localisation
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Pouponnière : Porcelets avec capteurs de localisation
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Pouponnière : Porcelets avec capteurs de localisation
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique

Projet mené avec Éric Paquet, Patrick Gagnon et Laurence Maignel (CCAP)

Détection de la compétition alimentaire et suivi comportemental par vidéo chez des 
porcs ne portant aucune marque visuelle.

Luis Gonzalez  Anne Marthe Sophie Ngo Bibinbe
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique

Projet mené avec Éric Paquet, Patrick Gagnon et Laurence Maignel (CCAP)

Sous-projet A : Détection de la compétition alimentaire à partir des entrées/sorties de 
la station d’alimentation RFID.

Luis Gonzalez
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique

True positives : 93.6%

False positives : 6,4%
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique

Projet mené avec Éric Paquet, Patrick Gagnon et Laurence Maignel (CCAP)

Sous-projet B : Tracking des porcs par vision numérique, bonifiée par les données des 
stations d’alimentation et d’abreuvement.

Anne Marthe Sophie Ngo Bibinbe

Zhang et al., 2022 – ByteTrack: Multi-object tracking by associating every detection box
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique



Conclusion
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