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Plan de la présentation

Introduction : Suivi automatisé du comportement et du bien-étre
Maternité : Alimentation des truies gestantes au seigle
Pouponniere : Milieu social et résistance aux maladies infectieuses

Engraissement : Compétition alimentaire et agressions
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Pourquoi un suivi automatisé du comportement?

Le comportement animal
* Indicateur de BEA le plus sensible
 Parfois la cause de problemes de BEA

Le suivi automatisé
* Main d’ceuvre
 Données completes
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Maternite : Truies gestantes avec accélérometres

Projet mené par Frédéric Guay et Marie-Pierre Létourneau-Montminy (Armagh)

- Temoin | Fibre | Seigle30 | Seigle60

Juste apres le transfert en groupe (J28-J30)

Occupation de l'aire d’alimentation (% temps) 0,17 0,20 0,22 0,25 0,116
Occupation de l'aire d’abreuvement (% temps) 0,21 0,21 0,16 0,19 0,389
Posture couchée (% temps) 0,75 0,73 0,73 0,70 0,082
Couchée sur plancher plein (% temps couchée) 0,93 0,95 0,92 0,93 0,307
Manipulation de la chaine (binaire : % de truies) 0,08 0,06 0,15 0,19 0,094
Machage a vide (binaire : % de truies) 0,21 0,29 0,29 0,28 0,412

Milieu de la gestation en groupe (J70-72)

Occupation de l'aire d’alimentation (% temps) 0,22 0,24 0,25 0,22 0,871
Occupation de l'aire d’abreuvement (% temps) 0,25 0,18 0,17 0,19 0,823
Posture couchée (% temps) 0,83 0,83 0,81 0,82 0,892
Couchée sur plancher plein (% temps couchée) 0,91 0,95 0,95 0,94 0,414
Manipulation de la chaine (binaire : % de truies) ,021 0,18 0,18 0,29 0,474
Machage a vide (binaire : % de truies) 0,43 0,36 0,43 0,29 0,365
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Maternité : Truies gestantes avec accélérometres

- Transfert en gestation
-J70
- Mise bas
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Maternité : Truies gestantes avec accélérometres
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Figure 2. Custom bracelet used to attach RuuviTags to sows in the PI’s lab, without
(top left) and with (top right) Vetrap covering. The arrow denotes the direction of the x
axis. The bottom shows sample triaxial acceleration output for one sow (x = green, y

= yellow, z = blue). The numerous spikes indicate forceful or vigorous movements.
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erometres

Maternité : Truies gestantes avec accé

- Transfert en gestation

-J70
- Mise bas

Posture prédite a 95,7%
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Maternité : Truies gestantes avec accélérometres
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Pouponniere : Porcelets avec capteurs de localisation

Projet mené dans le modeéle d’infection naturelle (Deschambault)

Effet d’interventions visant a améliorer la dynamique sociale sur la résistance aux
maladies infectieuses.
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Pouponniere : Porcelets avec capteurs de localisation
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Pouponniere : Porcelets avec capteurs de localisation

Proportion temps actif par heure, selon seuil accélération >= 0.05
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Pouponniere : Porcelets avec capteurs de |localisation

Proportion temps actif par heure, selon seuil accélération >= 0.05 Proportion temps actif par heure+animal, selon seuil vélocité >= 0.15
0.5+
0.6
0.4+
= S
© @©
n (2]
o o
GEJ GE) 0.4
o z
2 ke}
S S
o o
S S
o o
0.2 0.2+
0.14
. . . . . 0.0+ . . . . .
févr. 04 00:00 févr. 04 06:00 févr. 04 12:00 févr. 04 18:00 févr. 05 ( févr. 04 00:00 févr. 04 06:00 févr. 04 12:00 févr. 04 18:00 févr. 05 (
Date et heure Date et heure

CDPQ*

Centre de développement
du porc du Québec inc.




Pouponniere : Porcelets avec capteurs de |localisation
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Engraissement : Stations RFID et vision numérigue

Projet mené avec Eric Paquet, Patrick Gagnon et Laurence Maignel (CCAP)

Détection de la compétition alimentaire et suivi comportemental par vidéo chez des
porcs ne portant aucune marque visuelle.
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Engraissement : Stations RFID et vision numérigue

Projet mené avec Eric Paquet, Patrick Gagnon et Laurence Maignel (CCAP)

Sous-projet A : Détection de la compétition alimentaire a partir des entrées/sorties de
la station d’alimentation RFID.
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Engraissement : Stations RFID et vision numérigue

True positives : 93.6%

False positives : 6,4%
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique

Edge density across time
Corrected daily amount of feeding bouts. Ste. Angele, Bande 33-34 , Station 16
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique

Daily degree out-in/total filtered
Horizontal line represents average index. Colour represents total amount of interactions during that day
) _ Filtered interactions below 20
Edge density across time
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Corrected daily amount of feeding bouts. Ste. Angele, Bande 33-34 , Station 16 ’ '
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Engraissement : Stations RFID et vision numérigue

Projet mené avec Eric Paquet, Patrick Gagnon et Laurence Maignel (CCAP)

Sous-projet B : Tracking des porcs par vision numérique, bonifiée par les données des
stations d’alimentation et d’abreuvement.

(¢) tracklets by associating every detection box
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St el e I, Zhang et al., 2022 — ByteTrack: Multi-object tracking by associating every detection box



Engraissement : Stations RFID et vision numérigue
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Engraissement : Stations RFID et vision numérique
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Conclusion
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